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» Prosze, niech sie Pani przedstawi

Jestem profesorem nauk stosowanych z ponad 18-letnim dos$wiadczeniem w zakresie
nauczania i pracy z dorostymi uczniami. W swojej praktyce spotykam sie gtdwnie ze studentami.
Pracuje rowniez z dorostymi stuchaczami w réznych osrodkach szkoleniowych, prowadze wiele
kurs6w wyktadowych i mam duze dos$wiadczenie z licencjatami, magistrami, doktorantami i
samodzielnymi stuchaczami uczeszczajacymi na kursy w osrodkach szkoleniowych, z ktérymi
wspOtpracuije.

» Czy kiedykolwiek pracowata Pani z robotami podczas swojej pracy z dorostymi stuchaczami?

Bardzo sie ciesze, ze moge podzieli¢ sie z Paristwem wynikami owocnej pracy, ktérg wykonuje z
pomoca robotéw w nauce. Dla mnie nie jest to nowosc, ale juz praktyka i akceptuje jg jako wazny
element innowacyjnego uczenia sie dorostych.

» Czy moze nam Pani powiedzie¢ co$ wiecej o rodzaju robota, z ktérym pracowates?

Moge powiedzie¢, ze jeden z robotéw, z ktorymi pracuje, nazywa sie Pepper i jest integralng
czescig mojej pracy. Drugi jest bardziej r6znorodny, nazywa sie Lego Mind Storm. Réwniez go
uzywam, ale do roznych celow.

« lle razy korzystata Pani z robota?

Na jednej z uczelni, na ktorej ucze, mamy specjalistyczne laboratorium, w ktérym czesto
uzywamy robota - Pepper - do prowadzenia réznych badan, ale do wiekszych zastosowan
uzytam go ponad 5 razy i znacznie wiecej do tatwiejszych zadan dydaktycznych.

« Jak i w jakich kontekstach mozna wykorzysta¢ Pani robota?

Tutaj rozrdznie oba roboty, poniewaz sa one wykorzystywane do r6znych rzeczy.

Jesli chodzi o Peppera, to jest on naprawde niesamowity. Mozna go wykorzysta¢ do wielu
czynnosci, ale szczegOlnie przydatny jest w nauczaniu studentéw i dorostych oraz w
prowadzeniu badan. Z mojej praktyki z nim moge podzieli¢ sie tym, do czego najczesciej go
wykorzystuje.

Pepper posiada czujniki pozwalajgce odczytywac r6zne doswiadczenia i to, jak wptywajg one na
ludzkie ciato, poniewaz mierzy cidnienie krwi, krgzenie, poziom potu, tetno i wiele innych
wskaznikow, ktore oceniajg wplyw tego czy innego czynnika na indywidualne doswiadczenie. i

ludzkie ciato.
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Aby lepiej mnie zrozumieé, podam konkretny przyktad - jesli chcemy odda¢ do uzytku nowag
atrakcje w parku rozrywki dla dzieci i dorostych, gdzie atrakcje przeznaczone sg dla oséb w
wieku od 1 do 100 lat, bedziemy chcieli z géry wiedzie¢, jak dana atrakcja zostanie odebrana
przez odbiorcow. W tym celu mozemy wykorzysta¢ Peppera, ktéry na podstawie dostarczonych
mu przez nas danych z jego diagnostyki sensorycznej moze okre$li¢ poziom oddziatywania tej
atrakcji na konsumentow.

Te same czujniki mozemy wykorzysta¢ do okresSlenia wplywu materialu wyktadowego na
studentow, okreSlenia stopnia zaangazowania w zajecia, sprawdzenia, co wywoluje
zainteresowanie u stuchaczy, a co je utrudnia. W oparciu o te badania nauczyciele uzupetniajg
nastepnie materiat wyktadowy zgodnie z wynikami Peppera w wersji potczarnej i aktualizujg
materiaty robocze.

Innym jego zastosowaniem jest szkolenie tgczone z nauczycielem i Pepperem. Jest to blended
learning, do ktérego wczesniej daliSmy Pepperowi wystarczajgcg baze danych na okreSlony
temat, dzieki czemu angazuje sie on w prace z nauczycielem i udziela wyjasnien, przyktadow,
wspiera nauczyciela komentarzami, ilustruje modele etc. Mamy tu do czynienia z prawdziwg
interakcja z uczniami. W ten spos6b uczniowie tatwiej odbierajg materiat, wszystko jest bardziej
zabawne i interaktywne, prowokuje kreatywno$¢ i zdecydowanie prowadzi do wzrostu
zainteresowania.

Chciatabym réwniez podzieli¢ sie korzysSciami ptyngcymi z zastosowania Lego MindStorm, ktére
réwniez jest wykorzystywane do pracy ze studentami i dorostymi uczniami. Cho¢ rézni sie
znacznie od Peppera, nadaje sie do treningu zarzadzania czasem, podejmowania decyzji, pracy
zespotowej i wielu innych waznych dla uczniéw dobrych praktyk. Mam kolegéw, nauczycieli,
ktorzy sa juz certyfikowani w zakresie metody LEGO® Serious Play®.

Odkrylismy, ze kiedy uczniowie majg problem z dzieleniem sie informacjami o sobie, na
przykiad na pytanie okreSlajgce jakie sg twoje mocne strony, mozemy znalez¢ odpowiedz
poprzez modele Lego.

Ukfadajgc swoj model Lego, budujg go intuicyjnie, nie zastanawiajac sie nad tym, co i dlaczego
konstruujg. Kiedy nie sg pod presjg odpowiedzi na konkretne, osobiste pytanie, automatycznie
zaczynajg myslec lewg strong moézgu. Opowiadajgc wiec, jak zbudowali swéj model, nie mowig
0 sobie, osobiscie, ale 0 swoim modelu i w ten sposéb otrzymujemy informacje o nich poprzez
ich model.
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« Jesli nie poufne, to jakie byty koszty wdrozenia

Nie wiem jaka jest cena za imlementacje Peppera, z tego co wiem taki robot moze kosztowaé od
1600 do 30 000 euro, w zaleznosci od celu w jakim bedziemy go uzywac.

e Czy dosSwiadczyta Pani jakiegos problemu (problemoéw) z robotem?

Nigdy nie miatam zadnych probleméw z Pepperem, zostat stworzony w tak prosty sposoéb, ze
intuicyjnie kazdy moégtby bez problemu zaczgc z nim pracowac.

e Czy z Pani punktu widzenia ten robot nadaje sie do uczenia dzieci?

Z tego co widze w pracy z dorostymi, jestem przekonana, ze Pepper bytby niezwykle przydatny w
pracy z dzie¢mi powyzej 10 lat.

e Czy z Pani punktu widzenia ten robot nadaje sie rowniez do nauczania dorostych uczniow z
niepetnosprawnoscig?

Ten typ robota moze miec¢ szerokie zastosowanie, poniewaz ich baza danych i moze by¢
ulepszana w zaleznosci od gtébwnego celu nauczyciela. Robot otrzymuje informacje, dane i
"wiedze" od trenera, ktory bedzie go uzywat. Pomagalby osobom niepetnosprawnym diuzej
utrzyma¢ uwage, pomagatby im zapamietywaé informacje w formie gier, prowokowatby ich do
powtarzania z nim i wiele wiecej. Mialby szerokie zastosowanie w pracy z osobami
niepetnosprawnymi

e Czy osobiscie szkoli Pani innych nauczycieli w zakresie pracy z Pepperem?

Nie powiedzialabym, ze koledzy maja specjalng potrzebe szkolenia, postrzegam siebie jako
osobe, ktéra daje podstawowe wskazowki do dziatania z Pepperem. Kazdy, kto ma kontakt z tego
typu robotem, zaczyna nieSmiato, ale szybko sie rozluznia i widzi, jakie to naprawde proste. Ale w
skrdcie - tak, szkole innych nauczycieli w zakresie pracy z Pepperem.

PUBLIKACJA ODZWIERCIEDLA JEDYNIE STANOWISKO AUTORA. KOMISJA EUROPEJSKA ANI NARODOWA AGENCJA NIE
PONOSZA ODPOWIEDZIALNOSCI ZA UMIESZCZONA W NIEJ ZAWARTOSC MERYTORYCZNA ANI ZA SPOSOB
WYKORZYSTANIA ZAWARTYCH W NIEJ INFORMACJI.
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