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» Prosze, niech sie Pani przedstawi.
Jestem doktorantka na Politechnice tédzkiej oraz nauczycielka pracujacg ze studentami
uczelni (Roboty mobilne, Roboty ustugowe).

« Jaki typ robota edukacyjnego posiada Pani organizacja? W jaki sposob i w jakich
kontekstach Wasz robot jest wykorzystywany?

Te dwa kursy oparliSmy na robotach Kit-based TurtleBOT3 Burger. ZaczeliSmy uzywac
robotbw w 2019 roku. Najpierw wykorzystaliSmy robota do testowania zachowania
autonomicznych robotéw mobilnych w scenariuszu przemystowym - w tym celu zbudowaliSmy
model wnetrza fabryki/magazynu w skali i uruchomilismy roboty, sprawdzajac precyzje lokalizacji
i jakos¢ algorytmdw nawigacyjnych. Nastepnie przygotowalismy materiat dydaktyczny i ¢wiczenia
laboratoryjne dla robotéw mobilnych. Uczymy kinematyki, planowania trajektorii, a takze unikania
przeszkod i mapowania. Ostatnio ¢wiczenia te zostaty zaadaptowane do kolejnego kursu -
Roboty ustugowe - gdzie sg wykorzystywane jako programowalne platformy mobilne imitujgce
rozne zadania.

» Jaki zawdd/umiejetnosé/czynnos€ jest wspierana przez robota?

Glownie elektrotechnika i oprogramowanie. Roboty pomagaja tez zrozumieé algorytmy
sterowania.

« Jesli nie jest to poufne, kto dostarczyt Pani organizacji tego robota?

https://www.roscomponents.com/es/12-robots-moviles.

« Jedli nie jest to poufne, jakie byly koszty wdrozenia?

500 Euro

» Jak dtugo trwato opracowanie scenariusza edukacyjnego?

12 miesiecy
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» Czy doswiadczyta Pani jakiego$ problemu (probleméw) z robotem?
Trudne byto uzycie wielu zaawansowanych algorytmow na platformie.
« Jak ten problem zostat rozwigzany?
Bardziej zaawansowane algorytmy sg uruchamiane na komputerze gtéwnym.
» Jakie konsekwencje miato to dla codziennej pracy?

Materiaty dydaktyczne sg aktualizowane po semestrze na podstawie problemow, ktore pojawity
sie podczas laboratoriow i zajec.

» Czy sgjuz jakies gotowe tresci, ktérymi mozecie sie z nami podzieli¢?
Materiaty sg juz dostepne w jezyku polskim.
Oto link do naszej strony =z instrukcjg instalacji dockera i obstugi oprogramowania:
http://robotyka.p.lodz.pl/pl/roboty-mobilne
« Czy istniejg poradniki dotyczace obstugi robota?
Tak. Gtébwna dokumentacja i poradniki sg dostepne tutaj: http://wiki.ros.org/
oraz materiaty o robocie turtlebot3:

https://emanual.robotis.com/docs/en/platform/turtlebot3/quick-start/

« Czy robot potrzebuje dodatkowego zestawu komponentow
aby w petni dziatat w wybranej aplikacji?

Korzystamy z platformy bazowej, ale istnieje mozliwos¢ jej rozbudowy.

PUBLIKACJA ODZWIERCIEDLA JEDYNIE STANOWISKO AUTORA. KOMISJA
EUROPEJSKA ANI NARODOWA AGENCJA NIE PONOSZA ODPOWIEDZIALNOSCI ZA
UMIESZCZONA W NIEJ ZAWARTOSC MERYTORYCZNA ANI ZA SPOSOB
WYKORZYSTANIA ZAWARTYCH W NIEJ INFORMACJI.
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